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1 Czesé ogdlna
1.1 Nazwa nadana zamowieniu

Roboty Budowlane oraz Przebudowa Zagospodarowania Terenu wraz z Rozbiorka
Obiektu Socjalnego
w Przepompowni Sciekéw P-1 Zlokalizowanej w Szczecinie przy ul. E.Gierczak 3
na podstawie umowy:

Przytacze Swiattowodowe w celu wtaczenia przepompowni P-1 do systemu
wizualizacji ZWiK wraz systemem
Projekt wymiany opraw o$wietlenia zewnetrznego
Szafa sterownika PLC wraz z pofaczeniem Swiattowodowym w celu wiaczenia
do systemu wizualizacji ZWiK

Inwestor: Zaktad Wodociagow i Kanalizacji Spétka z o.o.
71-682 Szczecin, ul. Maksymiliana Golisza 10

1.2 Przedmiot i zakres robot.

Zakres robot znajdujacych sie w specyfikacji obejmuje wszystkie czynno$ci majace na
celu wykonanie instalacji elektrycznych budynku.

Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia zwigzane z wykonaniem instalacji elek-
trycznych obejmujace:

e Wymagania dotyczace wilasciwosci wykorzystywanych wyrobow, sposobu ich

przechowywania, transportu 1 sktadowania,

e Wymagania dotyczace sprzetu 1 maszyn,

e Wymagania dotyczace srodkow transportu,

e Wymagania dotyczace wykonania robot budowlanych,

e Wymagania zwigzane z nadzorem i odbiorem robot.

1.3 Informacje o terenie budowy
1.3.1 Organizacja robot budowlanych
Wykonawca, przed przystapieniem do przetargu, winien przeprowadzi¢ wizje lokalng oraz:
e Zapoznaé si¢ z miejscami, w ktorych bedg wykonywane prace okreslone w umowie i
zbadac ich dostepnosc¢;
e Zapoznac¢ si¢ z ogolnymi warunkami realizacji robdt, a w szczeg6lno$ci z potozeniem 1

wymiarami pomieszczen, warunkami utrzymania sprzetu, etc.
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Po wygraniu przetargu Wykonawca nie bgdzie méogt powotywac si¢ na niedostateczng zna-
jomos¢ miejsca realizacji robot lub zty dostep do pomieszczen w celu zadania dodatko-
wych optat.

Na caly czas trwania robot, Wykonawca wyznaczy uprawnionego Kierownika Robot. Kie-
rownik Roboét bedzie jako jedyny bedzie uprawniony do dokonywania w imieniu Wyko-

nawcy wpisoOw w dzienniku budowy.

Kierownik Robo6t bedzie odpowiedzialny za:
- bezpieczenstwo na terenie budowy
- prowadzenie dziennika budowy

- kontakty z organami kontroli

Najp6zniej w dniu przystagpienia do robét Wykonawca przekaze dane personalne Kierow-

nika Robodt wraz z kopig uprawnien.

1.3.2 Zabezpieczanie interesow osob trzecich
Wykonawca musi zadba¢, aby podczas wykonywanych prac nie doszto do naruszenia inte-
resOw osob trzecich. Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie obowigzujacych

przepisoOw oraz powinien zapewni¢ ochrong wtasnosci publicznej 1 prywatne;.

1.3.3 Ochrona srodowiska
Wykonawca musi podejmowac wszystkie niezbedne dziatania, aby stosowac si¢ do przepi-
sOW 1 normatywow z zakresu ochrony srodowiska na placu budowy i poza jego terenem.
Podczas wykonywania rob6t budowlanych wykonawca bezwzglednie musi unika¢ szko-
dliwych dziatan, szczegoélnie w zakresie zanieczyszczania powietrza, wod gruntowych,

nadmiernego hatasu i innych szkodliwych dla srodowiska i1 otoczenia czynnikdw.
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1.3.4 Warunki bezpieczenstwa pracy
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wlasnego mienia oraz za wyko-
nanie wszelkich niezbgdnych zabezpieczen zwigzanych z prowadzonymi pracami budow-
lanymi. Ponadto wykonawca musi si¢ bezwzglednie stosowaé¢ do postanowien Instrukcji
Bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz wszelkich polecen Kierownika Budowy zwigza-
nych z bezpieczenstwem na terenie budowy.
Plan BiOZ wykona Kierownik Budowy. Plan ten ma znajdowac si¢ na terenie budowy, a
doktadna jego lokalizacje ustali Kierownik Budowy.
Wykonawca zobowigzany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodnie z zasadami sztuki
budowlanej oraz do przestrzegania zapisow wytycznych technicznych odpowiadajacych
zakresowi zlecenia oraz aktéw prawnych obowigzujacych w okresie trwania umowy, w
tym w szczegolnosci Polskich Norm. W szczegolnosci wykonawca jest zobowigzany wy-
kluczy¢ prace personelu w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia i nie

spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

1.3.5 Zaplecze dla potrzeb wykonawcy
Wykonawca ponosi wszelkie koszty zwigzane z organizacja zaplecza dla wlasnych potrzeb
oraz zapewnia na wlasny koszt wszelkie srodki majace na celu prawidlowe i petne zabez-

pieczenie wykonanych przez siebie robot.

1.3.6 Warunki dotyczgce organizacji ruchu
Wszystkie $rodki transportowe wykorzystywane do transportu materialow, sprzetu 1 narze-
dzi musza by¢ sprawne, posiada¢ wazne badania techniczne i spelnia¢ wymagania wynika-
jace z obowigzujacych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym. Materiaty przewozone ta-
kimi §rodkami transportu powinny gwarantowac przewoz bez uszkodzen i z zachowaniem

warunkow bezpieczenstwa pracy.

1.4 Nazwy i kody robot budowlanych w zakresie objetym przedmiotem zamowienia

CPV45315100-9 - Instalacyjne roboty elektrotechniczne
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1.5 Okreslenia podstawowe

Wszystkie okreslenia, nazwy, ktore znalazly si¢ w tej specyfikacji sg zgodne albo rowno-
wazne z Polskimi Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12
kwietnia 2002r., albo z okre§leniami ujetymi w odpowiednich przepisach podanych w
punkcie 9 specyfikacji. Roboty muszg by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzu-
jacych przepiséw, norm i instrukcji. Nie wyszczegolnienie jakichkolwiek obowigzujacych

aktow prawnych nie zwalnia wykonawcy od ich stosowania.

2 Wlasciwosci wyrobow budowlanych

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje si¢ wyroby, dla ktoérych producent:

e dokonat oceny zgodno$ci wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wedtug
okreslonego systemu oceny zgodnosci z mozliwo$cia zastosowania rozwigzan roOw-
nowaznych,

e posiada deklaracje zgodnosci CE z mozliwos$cig zastosowania rozwigzan réwno-
waznych - dokument wystawiony przez producenta i potwierdzajacy zgodnos$¢ wy-
robu z wymaganiami zasadniczymi oraz spetnienie innych wymagan rozporzadze-
nia (rozporzadzen).

e oznakowal wyroby znakiem CE z mozliwo$cig zastosowania rozwigzan réwno-
waznych.

Przed zabudowaniem materiatdéw na budowie Wykonawca przedstawi wszelkie wymagane
dokumenty dla udowodnienia powyzszego. Wszystkie materialy, ktore nie spetniaja wy-
mogow technicznych okreslonych przez specyfikacj¢ (np. materiaty, ktore byly przecho-
wywane niezgodnie z zaleceniami producenta i zmienity si¢ ich wlasnosci) bedg uznawane

za materiaty nie odpowiadajace wymaganiom.
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3 Wymagania szczegolowe dotyczace sprzetu i maszyn do robot budow-

lanych

Sprzet 1 narzedzia, ktore beda wykorzystywane do wykonania prac objetych tg specyfika-
cja muszg by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane okresowym przegladom
zgodnie z zaleceniami producenta. Musza spetnia¢ one wymogi BHP i bezpieczenstwa
pracy. Nie wolno stosowac¢ sprzetu, ktory nie spetnia powyzszych wymagan i nie wolno
wykorzystywaé go niezgodnie z przeznaczeniem. Wykonawca jest zobowigzany do stoso-
wania tylko takich §rodkow transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na stan i jako$¢

transportowanych materiatow.

4  Wymagania dotyczace Srodkow transportu

Wszystkie §rodki transportowe wykorzystywane do transportu materiatow, sprzetu 1 narze-
dzi musza by¢ sprawne, posiada¢ wazne badania techniczne i spelnia¢ wymagania wynika-
jace z obowigzujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym. Materialy przewozone ta-
kimi §rodkami transportu powinny gwarantowaé przewo6z bez uszkodzen i z zachowaniem

warunkow bezpieczenstwa pracy.
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5 Wymagania dotyczgce wykonania robot

5.1 Przytagcze Swiatfowodowe w celu wigczenia przepompowni P-1 do systemu
wizualizacji ZWiK wraz systemem nadzoru CCTV

Opracowanie obejmuje
- ulozenie kanalizacji teletechnicznej
- wykonanie monitoringu wizyjnego

Opis techniczny

Przytacze swiattfowodowe

Kanalizacja teletechniczna

Projektuje si¢ kanalizacje teletechniczng wykonana z rury ostonowej RHDPE ©40/3,7 mm.
Doktadna trasa prowadzenia kanalizacji znajduje¢ si¢ na planie sytuacyjnym — rysunek
T.01.

Prace ziemne

Wymiary rowdw do kanalizacji teletechnicznej: gtebokos¢ 0,7 m, szerokos¢ 0,4 m. Po uto-
zeniu rur nalezy przysypac ja warstwa piasku lub przesianej gleby o grubosci co najmniej 5
cm, a nastepnie warstwg piasku lub przesianej ziemi o grubosci co najmniej 20 cm przy
czym ziemia nie powinna zawiera¢ gruzu i kamieni. Nastepnie nalezy zasypywac wykop
kolejnymi warstwami ziemi po 20 cm, ubijajac mechanicznie.

Instalacja CCTV

Teren inwestycji zostanie objety monitoringiem za pomocg trzech kamer typu Bullet mon-
towanych do budynku stacji.
Parametry techniczne kamer:
e kamera typu Bullet wandaloodporna
e rozdzielczo$¢ przetwornika: 2 megapiksele (1080p)
e obiektyw 2.8-12 mm H.264/JPEG/AVI
e 30Kl/s
e dzief/noc
e czulos¢: 0.1 lux
e funkcja: BLC, WDR
e zasilanie PoE
e doswietlacz IR do 40 metrow
e standard ONVIF
e obudowa IP 66
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Projektowane okablowanie

Projektuje si¢ ulozenie okablowania pomig¢dzy szafa rack w budynku stacji, a szafka tele-
komunikacyjna w studni przepompowni. Stosowac kable §wiattowodowe zewng¢trzne, jed-
nomodowe, osmino wioknowe. Od skrzynek szafy rack do kamer uktada¢ kable zewnetrz-
ne UTP Kat. 6.

Szafka teletechniczna

W studni przepompowni nalezy zainstalowac szczelng (IP65) szafke teletechniczng wypo-
sazong w przemystowy przetacznik swiattowodowy (4 porty SC) -40°C +70°C. Z szafki
nalezy doprowadzi¢ $swiatlowod do istn. przetgcznika swiattowodowego przepompowni.

Uwagi koricowe

1. Catos¢ prac wykona¢ zgodnie z projektem oraz obowigzujagcymi normami.

2. Zgodnie z zasadami obowigzujacego prawa budowlanego, przy wykonaniu robot nalezy
stosowac jedynie te wyroby, ktore uzyskaly pozytywna ocene, stwierdzajaca przydatno$¢
do stosowania w budownictwie. Sg to wyroby, dla ktorych wydano: certyfikat ma znak
bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zostata zapewniona zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie polskich norm, aprobat technicznych oraz zastosowanych prze-
pisow, lub tez: deklaracje zgodnosci (certyfikat zgodnos$ci) z wlasciwa norma badz aproba-
ta techniczna, jezeli dany wyrdb nie jest objety certyfikacja na znak bezpieczenstwa.

3. Wykonawca przed przystgpieniem do robot zobowigzany jest do zapoznania si¢ ze
wszystkimi dokumentacjami branzowymi 1 budowlanymi.

4. Po wykonaniu prac montazowych nalezy przeprowadzi¢ niezb¢dne badania i stosowne
pomiary, a protokoty przekaza¢ w czasie odbioru uzytkownikowi.

5.2 Projekt wymiany opraw oswietlenia zewnetrznego

Opracowanie obejmuje
- wymiang istniejgcych opraw o$wietleniowych na oprawy LED

Opis techniczny

Stan istniejacy

Przy ulicy E. Gierczak 3 znajduje si¢ przepompownia $ciekow. Teren przepompowni jest
oswietlony m.in. dwoma oprawami sodowymi zainstalowanymi na elewacji budynku sta-
cji.

Stan projektowany

Oznaczone na rys. E.O1 istniejgce oprawy o$wietleniowe nalezy zdemontowac, a w ich
miejsce zamontowa¢ nowe o nast¢pujacych parametrach technicznych:

e moc znamionowa: 30 W

e 7rodlo $wiatta: LED

e napigcie zasilajace: 230V AC 50/60 Hz

e strumien $wietlny: 3300 Im

e temperatura barwowa: 4000 K
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e material obudowy: odlew aluminiowy

e kolor obudowy: szary

e stopien ochrony: IP65

e montaz: na stupie lub wysiegniku o $rednicy 48-60 mm
e szeroko$¢: 176 mm

o dhugosé: 490 mm

e S$rednica wewnetrzna uchwytu: 63 mm

Uwagi koncowe

1. Cato$¢ prac wykonac zgodnie z projektem oraz obowigzujgcymi normami.

2. Zgodnie z zasadami obowigzujacego prawa budowlanego, przy wykonaniu robdt nalezy
stosowac jedynie te wyroby, ktore uzyskaty pozytywna ocene, stwierdzajacg przydatnosé
do stosowania w budownictwie. Sg to wyroby, dla ktoérych wydano: certyfikat ma znak
bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zostala zapewniona zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie polskich norm, aprobat technicznych oraz zastosowanych prze-
pisow, lub tez: deklaracj¢ zgodnosci (certyfikat zgodnos$ci) z whasciwa norma badz aproba-
ta techniczna, jezeli dany wyrdb nie jest objety certyfikacja na znak bezpieczenstwa.

3. Wykonawca przed przystgpieniem do robot zobowigzany jest do zapoznania si¢ ze
wszystkimi dokumentacjami branzowymi i budowlanymi.

4. Po wykonaniu prac montazowych nalezy przeprowadzi¢ niezb¢dne badania 1 stosowne
pomiary, a protokotly przekaza¢ w czasie odbioru uzytkownikowi.

5.3 Szafa sterownika PLC wraz z pofgczeniem swiattowodowym w celu wigczenia
do systemu wizualizacji ZWiK

Opracowanie obejmuje

- montaz nowego sterownika PLC

- wykonanie nowych obwoddw sterowania polami 3.1. 3.2. 8.11 8.2

- dostawe 1 montaz urzadzen pomiaru poziomu $ciekow oraz gazoéw niebezpiecznych w
komorach pompowni

- wymian¢ obudowe 1 posadowienia szafki kablowej przy pompowni

- system nadzoru wtazéw komor pompowni 1 drzwi stacji
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Opis techniczny

Montaz nowego sterownika PLC

Projektuje si¢ kompletng szatke firmy ZPAS o wymiarach 1000x600x250 ZW-SWN-
106025-01-011 wyposazong zgodnie z dokumentacja rysunkowa w miejscu ist. szafy PLC.
Zaprojektowano sterownik modutowy z modemem GSM firmy Wago w konfiguracji:

Nr art. Symbol Nazwa

750-8207 CPU + modem

750-430 1DI Modut 8 wejs¢é binarnych

750-430 2DI Modut 8 wejs¢ binarnych

750-430 3Dl Modut 8 wejs¢ binarnych

750-530 1DO Modut 8 wyjs¢ binarnych

750-530 2D0O Modut 8 wyjs¢ binarnych

750-471 1Al Modut 4 wejs¢ analogo-
wych

750-455 2Al Modut 4 wejs¢ analogo-
wych

762-3001 I\:Vys’wietlacz 640x480 pikse-
Zasilanie szafy bedzie realizowane z pol 3 i 8 rozdzielnicy nn z wydzielonych w niej ob-
wodow sterowania automatycznego. Zaprojektowano obwody zasilania automatyki pol z
ktorych zasilany bedzie obwod zasilania rezerwowanego pracujace w uktadzie przerzutki
oraz zamontowany na stacji zasilacz UPS. Z zasilacza UPS zostang zasilone obwody zasi-
lania gwarantowanego 230VAC. 24VDC na potrzeby zasilania sterownika oraz przetwor-
nikow zostanie wytworzone zamienie z dwoch zasilaczy 230VAC/24VDC

Potaczenia wewnatrz szaf nalezy wykona¢ przewodami LgY 2,5mm?2 zgodnie z zataczo-
nymi rysunkami i wytycznymi ZWiK Szczecin w zakresie kolorystyki:

Obwody zasilania (400V, 50Hz) — CZARNY,

Pomocnicze obwody sterowania (wejscia PLC, 220V AC; alternatywa 24V DC) — BIALY,
Obwody sygnalizacyjne (24V DC) — CZERWONY,

Uziemienie — ZOLTO-ZIELONE,

Obwody zasilania urzadzen pomiarowych (240V, 50Hz) — SZARY,

Obwod poza szafg (nieizolowany przez otwarcie gtownego rozlacznika szafy) — POMA-
RANCZOWY.

Obwody sterowania

Projektuje si¢ mozliwos¢ lokalnego i automatycznego sterowania pompami w wyborem na
elewacji rozdzielnicy nn. Przewiduje si¢ zabezpieczenie pomp do przeciazenia, suchobie-
gu, przegrzania 1 przecieku w tym celu nalezy wykorzysta¢ zainstalowane w ist. szafie
PLC zabezpieczenia miniCAS, przekaznik termiczny zainstalowany w polu oraz ptywak
poziomu LSLL. Nalezy wykona¢ nowe zasilanie obwoddw sterowniczych 1 utozy¢ nowe
kable do projektowanej szafy PLC.

Pomiar poziomu cieczy

Projektuje si¢ dwa nowe przetworniki radarowe FMR20 4..20mA HART firmy E+H zain-
stalowane w komorach pompowni oraz wykorzystanie dwoch ptywakoéw LL 1 HH.
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Pomiar stezenia gazoéw niebezpiecznych

Projektuje si¢ nowe przetworniki gazéw niebezpiecznych H2S i CH4 w komorach pom-
powni, przetworniki zostang podtaczone do sterownika PLC z wykorzystaniem sygnatu
4.20mA

Pomiar przeptywu

Projektuje si¢ wykorzystanie istniejagcego pomiaru przeptywu firmy Danffos polaczonego
do sterownika PLC z wykorzystaniem sygnatu 4..20mA

Kontrola wiazéw pompowni i drzwi staciji

Projektuje si¢ sygnalizacj¢ otwarcia wlazéw i drzwi stacji z wykorzystaniem czujnikow
RFID z sygnalizacja do sterownika PLC,

Oznaczniki kablowe

Oznaczniki kablowe powinny zawierac:
- date utozenia kabla

- typ kabla

- relacje kabla

Komunikacja

Sterownik PLC zostanie skomunikowany z systemem SCADA za pomoca projektowanego
swiattowodu z wykorzystaniem mapowania pami¢ci w protokole MODBUS.

Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa

Napigcie zmienne ponizej 1kV - Uktad sieci TN-C-S, jako ochrone od porazen stosowac
samoczynne wylgczenie zasilania.

Uwagi koncowe

1. Calo$¢ prac wykonaé¢ zgodnie z projektem oraz obowigzujacymi normami.

2. Zgodnie z zasadami obowigzujacego prawa budowlanego, przy wykonaniu robot nalezy
stosowac jedynie te wyroby, ktore uzyskaly pozytywna ocene, stwierdzajaca przydatno$c¢
do stosowania w budownictwie. Sg to wyroby, dla ktérych wydano: certyfikat ma znak
bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zostala zapewniona zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie polskich norm, aprobat technicznych oraz zastosowanych prze-
pisow, lub tez: deklaracje zgodnosci (certyfikat zgodnos$ci) z wlasciwa norma badz aproba-
ta techniczna, jezeli dany wyrob nie jest objety certyfikacja na znak bezpieczenstwa.

3. Wykonawca przed przystapieniem do robot zobowigzany jest do zapoznania si¢ ze
wszystkimi dokumentacjami branzowymi i1 budowlanymi.

4. Po wykonaniu prac montazowych nalezy przeprowadzi¢ niezb¢dne badania i stosowne
pomiary, a protokoty przekaza¢ w czasie odbioru uzytkownikowi.
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Zaproponowane w projekcie rozwigzania materialowe, urzadzenia, elementy i
technologie nalezy traktowaé jako wymagany standard jakosci a nie wybor producen-
ta. Dopuszcza si¢ rozwigzania rownorzedne pod warunkiem spelienia zalozonych
parametrow technicznych, estetycznych i formalno-prawnych zgodne z opisem tech-

nicznym rozwigzan materialowych.

6 Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot

Obmiar robot trzeba wykonywac¢ w obecnosci Inspektora Nadzoru. Obmiar przeprowadzo-
ny powinien by¢ zgodnie z obowigzujacymi zasadami zarowno na etapie wykonywania,
jak i po zakonczeniu wykonywania elementu rob6t stanowigcego odrebng catos¢ obiektu.

Obmiar trzeba wykona¢ w jednostkach i zgodnie z zasadami przyjetymi w kosztorysowa-

niu.

7 Odbior robot budowlanych

Po zakonczeniu budowy Wykonaweca jest zobowigzany dostarczy¢ Inwestorowi nastepu;ja-
ce dokumenty:
e Plany i schematy instalacji zmienione na podstawie rysunkow roboczych,
e Pisemne uzgodnienia odstgpstw od projektu z przedstawicielem inwestora oraz z
zespotem projektowym,
e Dziennik budowy i ksigzk¢ obmiarow,
e Protokoty odbiorow czgsciowych,
e Instrukcji uzytkowania urzadzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i wszelkie do-
kumenty zwigzane z zastosowanymi urzadzeniami 1 materiatami,

e Protokoty sprawdzenia, skutecznosci i wydajnosci urzadzen i instalacji.

Wyzej wymienione wymagania dotyczace dokumentow mogg ulec zmianom 1 poszerze-
niom.

Odbioru koncowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przez Inwestora. Obowigzko-
wo w sktad komisji wchodza:

e Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,
SYSTEM ALARMU POZAROWEGO 12
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Kierownik budowy (gtowny wykonawca robot),
Kierownik robot elektrycznych,

Przedstawiciele uzytkownika obiektu.

8 Rozliczenie robot

Podstawe ptatno$ci stanowi komplet wykonanych robot i pomiar6w pomontazowych.

Nalezy wykona¢ sprawdzenie odbiorcze. Wszystkie czynnosci, za pomoca ktorych kontro-

luje si¢ zgodnos$¢ instalacji elektrycznej z odpowiednimi wymaganiami normy PN-HD

60364-6 z mozliwoS$cig zastosowania rozwigzan rownowaznych z mozliwoscig zastosowa-

nia rozwigzan réwnowaznych powinny obejmowac: ogledziny, proby i protokotowanie.

Ogledziny nalezy wykona¢ przed probami i powinny obejmowac nastepujace sprawdzenia:

sposob ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym,

wystepowanie przegrod ogniowych 1 innych srodkéw zapobiegajacych rozprze-
strzenianiu si¢ ognia oraz ochrony przed skutkami dziatania ciepta,

dobdr przewodoéw z uwagi na obcigzalnosci pradowa i spadek napigcia,

dobdr 1 nastawienie urzadzen zabezpieczajacych i sygnalizujacych,

wystepowanie i prawidlowe umieszczenie wiasciwych urzadzen do odiaczania izo-
lacyjnego 1 taczenia,

prawidlowe oznaczenie przewodow neutralnych i ochronnych,

przylaczenie tacznikdow jednobiegunowych do przewodow fazowych,

obecno$¢ schematoéw, napiséw ostrzegawczych lub innych podobnych informacji,
oznaczenie obwodow, urzadzen zabezpieczajacych przed pradem przetezeniowych,
tacznikow, zaciskow, itp.,

poprawnos¢ potaczen przewodow,

wystepowanie ciggtosci przewodow ochronnych, w tym przewodow ochronnych
potaczen wyréwnawczych gtéwnych i potaczen wyrownawczych dodatkowych,
dostepnos¢ urzadzen, umozliwiajgca wygodng obstuge, identyfikacje,

Proby powinny obejmowac czynnosci w nastepujacej kolejnosci:

ciaglos¢ przewodow,

SYSTEM ALARMU POZAROWEGO 13
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e rezystancja izolacji instalacji elektrycznej,

e ochrona za pomocg SELV, PELV lub separac;ji elektrycznej,

e samoczynne wylaczanie zasilania,

e ochrona uzupeltniajaca,

e sprawdzenie biegunowosci,

e sprawdzenie kolejnosci faz,

e proby funkcjonalne i operacyjne,

e spadek napigcia,

e po zakonczeniu czynnosci sprawdzajacych nalezy sporzadzi¢ protokét odbiorczy.
W protokole nalezy poda¢ osobe lub osoby odpowiedzialne za bezpieczenstwo, bu-
dowe i sprawdzenie instalacji, uwzgledniajac indywidualng odpowiedzialnos¢ tych
0sOb w stosunku do osoby zlecajacej prace.

e Zaleca si¢ sporzadzenie protokotu wedtug wzorow zgodnie z normg PN-HD 60364-

6 z mozliwoscig zastosowania rozwigzan rownowaznych

9 Dokumenty odniesienia

Obowiqzujqce przepisy

Podczas projektowania i realizacji obiektu nalezy przestrzega¢ postanowien
obowigzujacych przepisOw dotyczacych budowy, a w szczegolnosci:

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 roku o wyrobach budowlanych (Dz.U. 92/2004, poz.
881)

- Ustawa z dnia 21 grudnia 2004 roku o dozorze technicznym (Dz.U. 122/2004, poz. 1321
Z pézn.zm.).

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 roku Prawo ochrony $rodowiska (Dz.U. 62/2001, poz.
627 z pdzn.zm.).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 roku w sprawie
warunkow technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U.

75/2002 p0z.690 z pdzn.zm.)
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- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 07 czerwca 2010
roku w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektéw budowlanych i
terenéow (Dz.U.109/2010 poz.719)

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 roku w
sprawie ogolnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Jedn.tekst Dz.U. 169/2003
p0z.1650 z pdzn.zm.).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 roku w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz.U. 47/2003,
poz. 401).

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrze$nia 1999 roku w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych (Dz.U.
80/1999, poz.912).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 roku w sprawie
informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia (Dz.U. 120/2003 poz. 1126).

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 4 maja 2007 r. w sprawie szczegélowych
warunkow funkcjonowania systemu elektroenergetycznego (Dz.U. 93/2007 poz.623).

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych 1 Administracji z dnia 24 lipca 2009 roku
W sprawie przeciwpozarowego zaopatrzenia w wodg¢ oraz drog pozarowych (Dz.U.

124/2009 poz.1030).

Obowiqzujgce normy

Jako normy obowigzujace nalezy traktowac normy przywolane w rozporzadzeniu MI w
sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie.
- PN-HD 308 S2:2007 Identyfikacja zyt w kablach i przewodach oraz w przewodach
sznurowych.

- PN-EN 12464-1:2012 Swiatlo i oswietlenie. O$wietlenie miejsc pracy we wnetrzach.
Cze$¢ 1: Miejsca pracy we wngtrzach.

- PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Cze$¢ 1: Wymagania
podstawowe, ustalanie ogdlnych charakterystyk, definicje.

- PN-HD 60364-4-41:2017-09 Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Cze$¢ 4-41.:

Ochrona zapewnienia bezpieczenstwa. ochrona przed porazeniem elektrycznym.
SYSTEM ALARMU POZAROWEGO 15
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- PN-HD 60364-4-442:2012 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepieciami. Ochrona instalacji niskiego
napie¢cia przed przejsciowymi przepi¢ciami i uszkodzeniami przy doziemieniach w
sieciach wysokiego napigcia.

- PN-HD 60364-4-41:2017-09 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajaca bezpieczenstwo. Dobor srodkow ochrony w zalezno$ci od wptywow
zewngtrznych. Wybor srodkow ochrony przeciwporazeniowej w zaleznosci od wptywow
zewnetrznych (w zakresie pkt.481.3.1.1)

- PN-IEC 60364-4-482:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwpozarowa.

- PN-HD 60364-5-51:2011 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i
montaz wyposazenia elektrycznego. Postanowienia og6lne

- PN-HD 60364-5-56:2010 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa.

- PN-HD 60364-6:2016-07 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Cz¢$¢ 6: Sprawdzanie.
- PN-HD 60364-7-701:2010 Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Wymagania
dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Pomieszczenia wyposazone w wanng lub
prysznic.

- PN-HD 60364-7-703:2007 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania
dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Pomieszczenia i kabiny zawierajace
ogrzewacze sauny.

- PN-HD 60364-7-704:2018-08 Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Wymagania
dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instalacje na terenie budowy i rozbiorki.

- PN-HD 60364-7-714:2012 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania
dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Przestrzenie ograniczone powierzchniami
przewodzacymi.

- PN-HD 60364-7-714:2012 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania
dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instalacje oswietlenia zewnetrznego.

- PN-HD 60364-7-715:2012 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Czegs¢ 7-
715: Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instalacje o§wietleniowe

o bardzo niskim napigciu.
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- PN-EN 60445:2018-01 Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspotdziataniu
cztowieka z maszyng, znakowanie i identyfikacja. Identyfikacja zaciskow urzadzen i
zakonczen przewodow.

- PN-EN 60445:2018-01 Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspotdziataniu
cztowieka z maszyng, znakowanie i identyfikacja. Identyfikacja przewodoéw barwami albo
alfanumerycznymi.

- PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (kod IP).

- PN-EN ISO 7010:2012 Symbole graficzne. Barwy bezpieczenstwa i znaki
bezpieczenstwa. Znaki bezpieczenstwa stosowane w miejscach pracy i w obszarach

uzytecznos$ci publiczne;.
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